Требования и структура программного обеспечения.
1. Общие требования

Вся программа делится на 4 части

1) основная программа мониторинга

2) процедуры обслуживания аппаратных прерываний

3) процедуры обслуживания программных прерываний

4) подпрограммы процедур (рутин), входящих в состав частей 1), 2) и 3)

Каждому событию, процедуры обслуживания прерывания и подпрограмме присваивается свой флажок, где в качестве флажка применяется ячейки ОЗУ допускающие битовую адресацию, участие в составе операций (ассемблерных команд) условных переходов и раздельную установку в «0» или «1».

1. 1. Состав основной программы. 

Основная программа в свою очередь состоит из 2-х частей:
1) инициализация
2) циклический опрос флажков.

Инициализация предполагает запись заранее определенных констант и значений а порты В/В, ОЗУ и служебные регистры и РОН микроконтроллера. 
Циклический опрос флажков предполагает сравнение состояния флажка на наличие состояния «1», если он совпадает, то выполняется программа или подпрограмма, привязанная к этому флажку, после ее завершения флажок принудительно устанавливается в «0» и проверяется следующий флажок. Если состояние флажка «0», то сразу идет переход на проверку следующего флажка. Таким образом проверяются все флажки событий и цикл опроса повторяется заново до бесконечности, пока не будет выключено питание.
1.2. Состав процедур обслуживания аппаратных прерываний.

В качестве аппаратных прерываний принимаются внешние сигналы по входам INT0 и INT1 по уровню или фронту, переполнение или обнуление таймеров и/или сторожевого таймера, события приема или передачи по последовательному порту. После возникновения этих событий в процедурах обслуживания вводят активацию предписанного флажка и выполняют предписанные действия для обслуживания прерывания.
1.3. Состав процедур обслуживания программных прерываний.

Активация флажков программных прерываний происходит при выполнении подпрограмм, которые так или иначе привязаны к обработке событий и состояния ячеек ОЗУ, портов В/В, таймеров и т. д.
1.4. Состав подпрограмм (рутин).
На подпрограммы и рутины ложатся все вычисления и часть операций В/В не связанных жестко с аппаратными и программными событиями.

2. Распределение аппаратных ресурсов микроконтроллера.
В качестве отправной точки служит приложенная схема на другой тип микроконтроллера (семейство MCS-51), который по аппаратному интерфейсу совместим с семейством AVR. Схема выполняет следующий перечень функций:
1) Измерение и поддержка температуры, измерение датчиком DS18B20, управление нагревателем через опторазвязку.
2) Измерение и поддержка влажности, измерение датчиком HIH3610 (HIH4000.003), управление электроклапана увлажнением через опторазвязку.

3) Измерение времени и отработка автоматического поворота и горизонтального позиционирования лотков, отсчет и учет времени программный, исполнение поворота через контакты реле.
4) Контроль сигналов наличия напряжения в сети, число-импульсное и фазо-импульсное управление мощности нагревателя
5) Контроль потока воздуха вентилятора от механического или оптоэлектронного датчика потока воздуха. В качестве альтернативы может быть оптоэлектронный контроль оборотов вентилятора
6) Контроль и управление положением воздушной заслонки, приводится в действие шаговым двигателем, где начальное положение отслеживается датчиком 0 (механический или оптоэлектронный) и угол открытия подсчетом числа выполненных шагов (программным способом)
Если нет желания иметь дело с шаговым двигателем, то управление воздушной заслонкой можно выполнить аналогично электроклапану для увлажнения (силовой электро магнит управляется контактами реле или симистором с опторазвязкой).
7) Подача звуковых сигналов для текущих операций и аварийных ситуаций.

8) Контроль и управление зарядом аккумулятора резервирующего питания (для электронной части)
9) Поддержка ЖКИ типа 44780 и 4-х кнопок на замыкание.
